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PILOTAGE DE KEO PAR LE JOYSTICK
DU FAUTEUIL ROULANT ELECTRIQUE

« KEO est compatible avec la plupart des
commandes de fauteuil roulant electrique selon les
criteres des diapositives suivantes.

e Ces tableaux precisent les commandes fauteuil
compatibles KEO, les réglages fauteulil, les
accessoires KEO nécessaires, les reglages KEO.
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TABLEAU DE SYNTHESE

DYNAMIC DYNAMIC DYNAMIC PENNY PENNY

CONTROL | CONTROL | CONTROL AND AND

REM 24SD G91 REM550 GILES GILES
D50195

SUNRISE
DELPHI

MEYRACAN

R-NET

Matériel ECU ECU ECU NON OUTPUT BLUEBOX
fauteuil MODULE
nécessair
Réglages oul oul NON NON NON NON NON
fauteuil
Matériel | Cable 7T08| Cable 7T08| Cable 7T08§ Cable 7TQ6 Cable Cable Céable 7T08
KEO ZZAF ZZAF
nécessaire
Réglages | Joystick Joystick Joystick joystick Joystick Joystick Joystick
KEO contacts sec | contacts sec | contacts sec | penny and | contacts contacts secs
giles secs contacts
secs
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KEO/DYNAMIC CONTROL

( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | 'électronigue SHARK n ’estpas compatible.

Commande fauteuilnécessaire REM 24SD ou REM 24SC

Interface fauteuil Dynamic control ECU nécessaire

Réglage a faire sur le logicieWizard version 5:

Récupérer le programme fauteuil .

Fichier—® programme ou diagnostic

Choisir « specific option ACS REM 24SD »

Activer « mode souris ECU » en mettant OUI.

puis choisir le parametre « contréle d 'environnensemettre ECUL(B) sur « oui ».

Le passage du pilotage du fauteuil au pilotagkE® se fait par le bouton représentant le fautetig retour par le
pictogramme « lapin ». Ces 2 boutons sont remplasaizie un contacteur.

Matériel KEO nécessaire :Cable KEO 7T08 a brancher sur KEO et sur ECU.
réglage KEO: « acces », « joystick », « contacts secs » ( voir notic&O )

pictogrammes

Interface ECU

REM 24SD

Céble 7T08

Cable
INVACARE
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KEO/DYNAMIC CONTROL
( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | "électronigue SHARK n 'estpas compatible.

Interface fauteuil Dynamic control ECU

Réglage logiciel Wizard version 5:

Récupérer le programme du fauteuil .

Fichier programme ou diagnostic

Option changer le type de module, sélectionner « Rem G91S »

Par défaut le programme est converti en mode scahriaut modifier le parametre « entrée » de « scanrge« manette
seule » et plus bas dans les « user profiles optiondifi@ole « joystick source » de « display » a « RIM » suisttes
programmes.

Le passage du pilotage du fauteuil au pilotagkE® et retour se fait par le bouton bleu représsr&fauteuil. Ce bouton
est remplacable par un contacteur.

Se servir du joystick externe en faisant hautasifour faire défiler les fonctions sur le G91Seemettre sur le mode ECU,
gauche et droite sur le joystick permettent dedealun choix.

Céable KEO 7T08 a brancher sur KEO et sur ECU.
réglage KEO: « acces », « joystick », « contacts secs » ( voir noti&O )

Commande fauteuit ACS DX-REM G91S a + joystick extern®X RIM

DXRENEGYIS———*

Joystick externe————»

\ BOTtier ECU

«_———— Cable 7708
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KEO/DYNAMIC CONTROL
( notamment INVACARE et LIFESTAND)

nota: la gamme utilisant | "électronigue SHARK n 'estpas compatible.

Commande fauteuit ACS DX-REM 550

Interface fauteuil Dynamic control ECU

Aucun réglage logiciel WIZARD. Le passage du pilotage du fauteuil au pilotage B® Ise fait par le bouton fonction

paramétrable du manipulateur. Ce bouton est re@pla@ar un contacteur.

Cable KEO 7T08 a brancher sur KEO et sur ECU

réglage KEO: « acceés », « joystick », « contacts secs » ( voir notis&O )

REMS50 _ \
Boitier ECU

<« Cable 7T08



KEO/PENNY AND GILES
pilot plus

Commande fauteuit D50 195 ou D50 196, pas d’interface nécessaire médlage fauteuil roulant.

Le passage du pilotage du fauteuilgglotage de KEOse fait par le bouton MODE de la commande du
fauteuil roulant (possibilité d ’émulation par cortaar)

matériel KEO: utilisation du cable 7T06 branché entre la prise Blé$a commande fauteuil et la prise
RJ45 de KEO.

Réglage KEQ:« acces », « joystick », « Penny and Gilgs/eir notice KEO )

Joystick D50195 avec
connecteur BUS

A

KEO
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KEO/PENNY AND GILES
R-NET

Commande fauteuil: tout type de commande compatible avec interface (@Mtput module)
PENNY AND GILES avec contacts. ( le boitier OMNMI éacultatif)

Cable KEO référence ZZAF a brancher sur KEO et module OUTPUT

réglage KEQ: « acces », « joystick », « contacts ses/oir notice KEO )

Boitier OMNI
facultatif

Céble ZZAF

!



KEO/SUNRISE DELPHI

e Commande fauteusamme QR
* Interface fauteuiSUNRISE QRECM
o Cable KEOZZAF

* reéglage KEO« acces », « joystick », « contacts se¢sow notice KEO )




KEO/MEYRA

Commande fauteuilMEYRACAN Bus N°13 ou suivant ou tout joystick brdwécsur électronique
MEYRACAN

Manipulation : un appui sur le bouton MODE du fauteuil jusqu’a eheBLU », ce bouton MODE
est remplacable par un contacteur. Les 2 clignstfa@tivent servir de validation sur I'écran de KEO.

Interface fauteuil PROTEOR BLUEBOX référence 7T1203 a brancher sumystick
MEYRACAN

Cable KEO 7T08 branché sur l'interface BLUEBOX et KEO.

réglage KEO: « acces », « joystick », « contacts secgwair notice KEO )

Cable a
<« Dbrancher sur
BOUTON
MEYRACAN MC())LIZJ)EO
Interface
BLUEBOX






KEO/ OTTO BOCK

» Pas de possibilité de controle par le
joystick.



